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บทคัดย่อ 

 

การศึกษาครั้งนี้ มีวัตถุประสงค์เพื่อ 1) ศึกษาการหาระดับความสูงด้วยวิธีการวัด

ความดันบรรยากาศ 2) ขยายการวัดระดับความสูงของ AR.Drone 2.0 ซึ่งในการศึกษาครั้งนี้ผู้

ศึกษาได้แบ่งงานเป็นสองส่วนคือ 1) การบังคับควบคุม AR.Drone 2.0 จากโปรแกรม LabVIEW 

แต่จ ากัดความสูงไม่เกิน 6 เมตร และ 2) การควบคุมด้วย Arduino Nano และเครื่องรับ/ส่ง

สัญญาณวิทยุบังคับ เพื่อขยายการวัดระดับความสูงที่มากกว่า 6 เมตร โดยใช้เซ็นเซอร์วัดความ

ดันบรรยากาศ BMP180 (GY-68) แล้วน าความดันบรรยากาศที่วัดได้มาค านวณเป็นระดับความ

สูงของ AR.Drone 2.0 จาก ผลการศึกษาพบว่าสามารถวัดความสูงของ AR.Drone 2.0 โดยมี

ความละเอียดในการวัดอยู่ที่ 2 เมตร ซึ่งเป็นขีดจ ากัดของเซ็นเซอร์ BMP180 (GY-68) 
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ABSTRACT 

 

This study aims to 1) finding the altitude by measuring atmospheric pressure,         

2) extension a measuring of altitude of the AR.Drone 2.0. In this study is divided into two 

parts. 1) controlling the AR.Drone 2.0 with LabVIEW programming but is limited to 6 meters 

in length 2) controlling with Arduino Nano and a radio transmitter control, that expands the 

measurement of altitude over 6 meters, by using atmospheric pressure sensor BMP180 (GY-

68). After that, the atmospheric pressure data is calculated to the altitude of AR.Drone 2.0. 

From this study, is found that the altitude of AR.Drone 2.0 can be measured but the resolution 

of measurement is limited to 2 meters, which is the limit of resolution of BMP180 (GY-68) 

sensor. 

 


