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บทสรุป 

 

การศึกษาทดลองครั้งนี้ ผู้ศึกษาได้ศึกษาทดลองเกี่ยวกับการขยายการวัดระดับความ

สูงของอากาศยานไร้คนขับ AR.Drone 2.0 และวิธีการบังคับควบคุม AR.Drone 2.0 ด้วย

เครื่องรับ – สั่งสัญญาณวิทยุบังคับ สรุปสาระส าคัญได้ดังนี้ 

 

5.1 สรุปผลการศึกษา 

จาการศึกษา ทดลองได้ผลปรากฏว่าการบังคับ AR.Drone 2.0 ด้วยโปรแกรม 

LabVIEW ไม่สามารถน าข้อมูลออกมาใช้งานได้และอุปกรณ์ที่สร้างขึ้นสามารถขยายการวัด

ระดับความสูงของอากาศยานไร้คนขับ AR.Drone 2.0 ได้จริง โดยความละเอียดในการวัด

เท่ากับ 2.0 เมตร  

 

5.2 อภิปรายผลการศึกษา 

จากผลการศึกษา ได้ผลปรากฏว่าการบังคับ AR.Drone 2.0 ด้วยโปรแกรม LabVIEW 

สามารถบังคับ AR.Drone 2.0 ได้ แต่ถูกข้อจ ากัดของ AR.Drone 2.0 เรื่องระยะไกลสุดของ

สัญญาณ Wi-Fi ของ AR.Drone 2.0 ที่มีระยะสูงสุด 50 เมตร จึงต้องมีการเปลี่ยนวิธีบังคับ 

AR.Drone 2.0 ใหม่เป็นการใชเ้ครื่องรับ – ส่งสัญญาณวิทยุในการบังคับแทนและวธิีการวัดระดับ

ความสูงไปเป็นการวัดด้วยความดันบรรยากาศ ผลปรากฏว่าอุปกรณ์ที่สร้างขึ้นสามารถขยาย

การวัดระดับความสูงของอากาศยานไร้คนขับ AR.Drone 2.0 ได้จริง โดยมีความละเอียดในการ

วัดเท่ากับ 2.0 เมตร อันเนื่องมาจากเป็นขีดจ ากัดของ Sensor BMP – 180 ซึ่งอาจไม่ละเอียดพอ

ในบางการใช้งาน  

 

5.3 ข้อเสนอแนะ 

1. ควรหาอุปกรณ์ที่มคีวามละเอียดในการวัดที่มากกว่านี้ 

2. ควรหาวิธีการในการวัดระดับความสูงในหลาย ๆ รูปแบบ 

 


